
2. Description du matériel
Description du Charlyrobot

● Course XYZ 310 x 220 x 160 mm (Charly4U)
● Structure acier très rigide
● Double guidage par rails prismatiques en acier rectifié avec patin à recirculation

de bille
● Graisseur intégré sur chaque axes
● Interpolation 3 axes dynamiques
● Changement d’outil et prise d’origine aisés, rapides et fiables, grâce au capteur

d’outil
● Visibilité à 180°
● Usinage 2D et 3D
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